Prof. Dr. Alfred Toth
Systemische Verschiebungen

1. Von systemischen Verschiebungen sprechen wir, wenn ein Objekt, das zu
einem Teilsystem gehort, die Grenze zu einem adjazenten Teilsystem tuiber-
tritt. Ein solches Objekt gehort somit zwei (oder evtl. mehr) Teilsystemen an
und unterscheidet sich von einem deplazierten Objekt (vgl. Toth 2012).

2.1. Objektiibergreifungen
Die Oberflache der Lavabo-Einheit greift auf den Spiilkasten tiber,

(i € Sk, Q€ S) = [y, Q] < [Sk U S]

Baslerstr. 44, 8048 Ziirich

2.2. Objektenjambement

(ki c Sk, Qjc S) = Qi € Sy mit Smc [SkU S)]

Berninastr. 53, 8057 Ziirich



2.2. Objektale Tmesis

(Q2i € Sk, € S1) = Om C [SkN S

Brunnwiesenstr. 92, 8049 Ziirich
2.3. Objektpenetrationen

(U C Sk BT S) = (AN Sk= N S|

Brahmsstr. 15, 8003 Ziirich
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